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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa nadana zamoOwieniu przez zamawigiego
Zamowienie obejmuje realizagbiektu pn.
.Budowa kanalizacji sanitarnej na dziatce nr 1034 wmiejscowdaci Bralin ”
Niniejsza specyfikacja dotyczy robot wronasanitarnej na w/w obiekcie.
Zamawiajcym jest :
Gmilalin
Adres zamawiagego:
ul. Rynek 3
630 Bralin
teb2 ) 78-11-229

1.2. Przedmiot i zakres robot

Przedmiotem robd4 sozwigzania techniczne zwzane z uzbrojeniem dziatki nr 1034 [ ulica
w m. Bralin , bez nazwy o nawierzchni gowej | w uradzenia kanalizacyjne tj :

- sié kanalizacji sanitarnej

- przepompownigiekow

- rurocg tloczny

Zakres cataici obiektu :
Zakres rzeczowy obiektu przedstaweansistpujaco :
- Siékanalizacji sanitarnej :
- rura PVC+p 200 klasy S, typ eiki; SN-8 ; grubé¢ scianki

7,3 mm — o jednorodstejikturze [ lita | - 97,0mb
- studzienki z¢gdw betonowychp 1000 z wiazami
zeliwnymi @ 600 klasy D 400 z wypetnieniem betonowym - 3 szt.

- Przepompownidciekow :
- z polimerobeton 1200 i wysokéci catkowitej 3,2 mm i dwoma
pompami zatapialmydnundfos typu SEG.40.09.2.50B
Q=2,0%Hh:H=371m.;N=0,9KkW :;n = 2860 obr./ min - 1kpl
- Ruroag ttoczny
- rura PE HD 100 ; SDR 17 ; PN 10 ; DN 63 ; grithicianki 3,8 mm  -40,0 mb

Szczegotowy zakres robot przedstawimonapie sytuacyjno-wysosmowej w skali 1: 500 ,
zagczonej do cgsci rysunkowej projektu oraz tabelarycznie w puekgiSpecyfikacji
Techniczne,.
Zakres robat ety zostat w projekcie budowlano - wykonawczym wnfide :

- opisowej

- rysunkowe]

- przedmiaru robot
oraz w formie kosztorysuslepego ” [ ofertowego |

1.3. WyszczegOdlnienie robét tymczasowych
Jako roboty tymczasowe , tr@a przyac wykonanie rob6t ziemnych zgaanych z
montaem projektowanych sieci i przepompowni.

1.4.Informacje o terenie budowy
Na terenie ollym niniejszym projektem pokmnym w catdci w pasie drog gminnych
0 nawierzchni gruntowej znajduje siw uzbrojenie podziemne:
ul. Kacza :
- sié wodocagowa DN 225
- kolektor kanalizacji sanitarnej DN 300
dz. nr 1034 [ ulica bez nagzwy
- sizvodochgowa DN 90



- pragkze wodocigowe
- kable endgygzne NN
- rur@gi kanalizacji deszczowej DN 300

Dostp do energii elektrycznej natiwy jest bezpérednio na placu budowy , z istnjeych
linii niskiego napicia , po uzgodnieniu warunkéw tymczasowego gpmminia z Oddziatem
Energetyki w Kaliszu - Rejonowym Zaktadddystrybuciji.

Dostp do wody przemystowej i pitnej mlbwvy jest z istniegcej sieci wodocigowej po
uzgodnieniu warunkow z eksploatym si€ wodochgows tj. Urzedem Gminy w Bralinie

Korzystanie z ugglzen sanitarnych winien zabezpieczywykonawca we wtasnym zakresie.

1.5. Organizacja robot , przekazanie placu budey
Zamawiajcy [ Inwestor | przekze Wykonawcy teren budowy w terminie ofmnym
w umowie.
Zamawiajcy okreli:
- lokalizadstniepcych uradzen na terenie placu budowy
[ patrz zaktzakvana mapa sytuacyjno - wyseékmwa w skali 1 : 500
terenu gona do projektu budowlanego ]
- sposo6b korzystiaz wody i energii elektryczne).
- spos6b odprovaatasciekow
Organizacja robot musi zabezpigczy
- terminowe wykoim&anobot
- aginiccie zaktadanych efektow technicznych
- warunki BHP nadowie
- warunki bezpietzisva zwiyzane z prowadzeniem robot w pasie drog

1.6. Zabezpieczenie interesOw 0s6b trzecich
Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganievidrujacych przepisow prawa oraz
powinien zapewéfiochrore wkasndgci publicznej i prywatne;.
Wykonawca jest odpowiedzialny za szkodwystalacjach i urzdzeniach naziemnych i
podziemnych , pokazanych na planie zagdesm@wania terenu , spowodowane w trakcie
wykonywania robét budowlanych.

1.7. Wymagania dotycgce ochronysrodowiska
Wykonawca kdzie podejmowat wszystkie niegine dziatania , aby stosoévaic do przepiséw
i normatywoéw z zakresu ochrodgodowiska na placu budowy i poza jego terenem .
B:dzie unikat szkodliwych dziafa, szczegolnie w zakresie zanieczyshcqaewietrza ,
wod gruntowych , nadmiernego hatasunyah szkodliwych dldarodowiska i otoczenia
czynnikdbw powodowanych dziataso@ przy wykonywaniu robot budowlanych.

1.8. Warunki bezpieczastwa pracy i ochrona p.paarowa na budowie
Wykonawca robot zobowzany jest we wkasnym zakresie zabezpiégmae personelu
w warunkach zapewniaych bezpieczestwo i higier pracy.
Wykonawca dostarczy na budomvbedzie utrzymywat wyposaenie konieczne dla
zapewnienia bezpiedstwa , a take zapewni wyposanie w uradzenia socjalne oraz
odzie ochrona, wymagan dla personelu zatrudnionego na placu budowy.
Wykonawcadulzie stale utrzymywat wypoganie przeciwpgarowe w stanie gotowoi ,
zgodnie z zaleceniami odpowiednich pragpibezpieczistwa przeciwpgarowego.



1.9. Ogrodzenie placu budowy
Wykonawca zobowizany kedzie do uzgodnienia z Inwestorem obiektu :
- lokalizacji miejscalattowania materiatow i elementow budowlanych
- miejsca usytuowanizadeer socjalno - bytowych pracownikow
obstugugych budow

1.10. Nazwy i kody robot
Kod CPV
- 4523249.0{roboty w zakresie kanalizacjisciekowej ]
- 452324234 przepompowniesciekow ]

1.11. Okrdlenia podstawowe
Okrélenia podane w niniejszej S sgodne z obowzujacymi normami i przepisami oraz
definicjami podanymi w ST DM-00.00.00 ,, Wiggania ogdlne ”

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WLA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1. Wymagania dotycgce witaciwosci materiatow i wyrobdw
Przy wykonywaniu robot na obiekcie ,, Budowa kanadig sanitarnej na dziatce nr 1034 w
miejscowsci Bralin” mog by¢ zastosowane wytznie wyroby budowlane o wdeiwosciach
wytkowych umaliwiajacych prawidtowo zaprojektowanym i wykonanym oldek
budowlanym , spetnienie wymagaodstawowych ok&onych w art. 5 ust. 1 ustawy Prawo
budowlane - dopuszczone do obrotu igmBEhnego stosowania w budownictwie , adak
powinny b¥ zgodne z wymaganiami oktenym w projekcie budowlanym.
Zaopatrzenie w materiaty budowlane przeveide projektem budowlanym odbyévsic
mae w oparciu o dziatage w kraju branowe punkty zaopatrzenia.
Materiaty winny posiadaniezledne atesty i aprobaty techniczne o dopuszczeniu do
stosowania zgodnie z przeznaczeniem.
W/w dokumenty winny ldydostarczone przez WykonagwcInwestorowi przed oddaniem
obiektu do zytkowania.
Wykonawca ponosi odpowiedziadti@azrodto zaopatrzenia oraz spetnienie wynraga
ilsciowych i jakagciowych zastosowanych materiatow.

Kady rodzaj robdét , w ktdrych znajdugic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko ,dicsk z jego nie przyciem i niezaptaceniem
za wykonapprag.

Materiaty i elementy budowlane , dostarezprzez Wykonawgcna plac budowy , ktére
nie uzyskajakceptacji inspektora nadzoru inwestorskiego ,ipowby¢ niezwtocznie
usunite z placu budowy.

2.2. Wymagania zwjzane z przechowywaniem , transportem i kontrej materiatow
i wyrobow
Wykonawca ma oboydek zapewrd wiasciwe sktadowanie i zabezpieczenie materiatow
na placu budowy.
Przechowywanie materiatow stanowi ryzykgkédhawcy .
Teren placu sktadowego powiniert lyyréwnany o powierzchni utwardzonej i odwodnione;.

Sposéb przechowywania winien odpowéadsgtycznym dostawcy i producenta:
-rur PVCiPE
- elementéw PVC , betonowyckeliwnych uzbrojenia sieci kanalizacyjnej
- zbiornika przepompowni
Transport:
Transport rur i ksztaltek PVC oraz PBzenby prowadzony dowolnymirodkami
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transportu , jednak ze wadli na specyfik towaru najczsciej odbywa si transportem
samochodowym.
Z uwagi na wiaiwosci rur PVC i PE naley przy transporcie zachowaastpujace
wymagania :
- przewoz rur me by wykonywany samochodami skrzyniowymi o odpowiedniej
diugwi
- przewoz rur i prace przetadumkgowinny st odbywa przy temperaturach
powietrza w przedziale + 5 d80¢C.
- podczas prac przetadunkowyalry nie naley rzuca
- transport rur nie pakietowanyat samochodach rury powinny dyktadane na
rownym podia , na podktadach drewnianych o szekakao najmniej 10 cm
i grubdmi co najmniej 2,5 cm , ukonych prostopadle do osi rur
- rury winny le¢ kielichami naprzemianlegle

Sktadowanie :
- rury PVC i PE skiadowane nacpldudowy oprécz warunkéw przedstawionych
powsej , winny by zabezpieczone przed dziataniem promieni stongten
[ szczegolnie przy ddzym magazynowaniu ] w pomieszczeniach zagtyoi lub
zadaszonych.
Elementyeliwne , betonowe uzbrojenia sieci kanalizacyjreejvzgkdu na atzar winny by
skladowane na ogrodzonym placu skfadowgrpodktadach drewnianych
i zabezpieczone przed przemieszczeniem.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN DO WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH
Wykonawca jest zobogziany do aywania takiego spetu , jaki nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaéavykonywanych robot.
Do realizacji obiektu przewidujez giastosowanie radzy innymi:
- koparki na podwoziu kotowymdsignicowym ] o pojemniei tyzki 0,25 n?
- spycharkiagienicowej o mocy 75 KM
zurawia samochodowego 4112 - 16t
- samochodu skrzyniowego do 5 &dD t
- samochodu dostawczego
- ubijaka spalinowego
- zgrzewarki do rur PE

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU
Wykonawca jest zoboaziany do stosowania tylko takiéhodkow transportu poziomego
i pionowego , ktére nie wplymiekorzystnie na stan i jakbtransportowanych materiatow..
Proponowan@odki transportu przedstawiono w pktcie 3.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigénie z umow, dokumentaag
projektow , wymaganiami zawartymi w niniejszej specyfikamjaz ustaleniami
z inspektorem nadzoru inwestorskiego.
Dokumentacja projektowa , Specyfikacjdteczna oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Inwestora , Wykonawcgtretanowa czes¢ umowy , a wymagania
wyszczegoblnione w cilmy w jednym z nich , ssobowhzujace dla Wykonawcy , tak
jakby byty zawarte w cate] dokumentacji.
Wykonawstwo robét winno bygodne z :

- wytycznymi wykonania i aditu robot budowlano - montawych - czs¢é

Instalacje sanitarne igorg/stowe
- Polskimi Normami w szczbgsci :
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- PN-B-1®73Roboty ziemne . Warunki techniczne wykonania.

- Rozpardzeniem Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw
Budowlanych z dnia ZBX2 w sprawie bezpieczstwa i higieny pracy
przy wykonywaniu rolimtdowlano - montaowych i rozbiérkowych
[ Dz.U. nr 13/72 poz.P3

- Rozpadzeniem Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z 26 9Bw
sprawie ogolnych praépv bezpiecaestwa i higieny pracy [ Dz. U.

nr 129/97 poz. 84Bz. U. nr 91/02 poz. 811 ]

- Rozpardzeniem Ministra Infrastruktury z 6.02.2003 r waspie
bezpiedmwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych [ Dz.m#.47 /03 poz. 401 ]

- warunkgpaidanymi przez producentéw i dostawcow

- warunkami wynikaymi z poczynionych uzgodniez jednostkami
terenowym

Elementy robét :
5.1. Rurocag kanalizacji sanitarnej
Trasa i lokalizacja projektowanego rurocagu kanalizacji sanitarnej.
Trasa projektowanego ruragu kanalizacji sanitarnej naniesiona zostata ngiena
sytuacyjno -wysokéciowej w skali 1: 500 [rys. 2 ]i biegnie réwegle do granic dziatek
w odlegtaci 1,5 m od linii granic.
Rurocihg w catdgci zlokalizowany zostat na dziatce nr 1034¢ddxrej ulica bez nazwy o
nawierzchni gruntowej.

Rurocig kolektora kanalizacji sanitarnej projektuje sirury PVC DN 200 ; SN 8 o
przekroju jednorodnym - litym.

Studnie kontrolne zaprojektowano jako:
- studnie z kgow betonowychp 1000 szczelne typu B.S. z uszcaelk

gumow , studnie wyposane leda w prefabrykowany kig z dnem i kinet
kierunkow z uksztattowanymdtem przeptywu i osadzonymi tulejami ochronnymi.
Zakaczenie studni stanowi &g stazkowy ¢1000/600 i witazeliwny ¢ 600 z
klasy D-400 z wypetnieniem betonowym
Rzdne gory studni naky dostosowéado aktualnych r@nych terenu stosag
piegcienie dystansowe h =618 cm

W celu umaliwienia podhczenia rurocigdéw do bocznych drég dojazdowych do dziatek
[ dziatka nr 1732 ] w studniach BS; nalezy uksztattowa kinet z doptywem pod &em
prostym a otwor w elemencie dennym zabezpie&nykiem DN 200.

W studni $ wyprofilowac kinet z przeptywem prostym a otwor w elemencie dennym
zabezpieczykorkiem DN 200.

Gtbokas¢ posadowienia kolektoréw oraz spadki pastiel podyktowaneasuksztattowaniem
terenu na trasie kolektora .

Technologia wykonania
Roboty przygotowawcze.
Wytyczenie trasy kanalizacji winnochyykonane przez specjalistyczstuwzbe geodezyjn ,

na podstawie wspadanych punktow charakterystycznych [ studni agabnych w czsci
rysunkowe.

Roboty naley prowadzé od studni przepompowni tj. od najekej rzdnej , odcinkowo w
goe kolektora.



Roboty ziemne.
W wyniku rozeznania terenowego dokonano podziahdt ziemnych jak tej :
- wg sposobu wykonania :
- dla kolektora kanalizacji dannej
- wykop mechaniczny - 90 %
- wykop ¢czny -10 %
- wg kategorii gruntu:
- kategoria 110A.%

Wykopy dla rurocigu kanalizacyjnego przyp jako wykop pionowy z umocnieniem
scian wypraskami lub alternatywnie szalunkiem bokgow
Szerok& wykopu umocnionego -1,0 m

Wykop mechaniczny natg prowadz¢ do gkbokasci 10 cm nad poziomem posadowienia
rurociagu.

Nasipnie wykopem¢cznym naley dokona tak zwanego dokopu dogdnej posadowienia
rurocigu. [ Nie naruszagruntu rodzimego |

W przypadku warunkow gruntowych odmigeinniz opisano w punkcie 1.4.2. naie
wykoné podsypk z gruntu piaszczystego [ pozbawionego kamiengijuigsci 0,1 m.

Po dokonaniu momtarur , naley wykona obsypk — ze szczeg6lnym zwréceniem
uwagi na zagzczenie materiatu w strefie bocznej tzw. ,, pachiwimajpraktyczniej
nogami lub ubijakamg¢eznymi warstwami co 10 cm , do wys. 30 cm nadgrozury.
Materiat do obsypki powinien odpowiad@chom jak dla podsypki.

Powstaly z tytutu wyporu , nadmiar gwunalery rozplantowa wzdiuz wykopow.

Roboty montaowe
Roboty mont@we wykona zgodnie z projektowanymi spadkami na przygotowarym
suchym, ustabilizowanym i wyrownanyndjmau piaskowazwirowym.
Monta rur odbywa sie winien przy zwrdceniu szczegolnej uwagi na:
- czyst& wglkebiania kielicha
-Scistos¢ przylegania pigicienia uszczelniagego do wgibienia
- czyst&t koncowki rury do kielicha
- gtbokas¢ weisku [wczéniejsze oznaczenie diugn na kaicowce rury |

Po wykonaniu mor#a a przed zasypaniem najeprzeprowaddi proke szczelnéci
poszczegolnych odcinkow sieci grawijaeyna cénienie 1,0 - 2,0 m. $O.

Stan wody obserwuje sv rurze piezometrycznej umocowanej w korku zamydan.
Poziom wody po pogikowych dwoch godzinach - w ngphych 5 - 10 min nie powinienesi
obniac.

W trakcie monta przestrzegawarunkow PN 92-B/10735.

Zabezpieczenie antykorozyjne.

Ruroeigi gtdbwne sieci - nie wymagggabezpiecze antykorozyjnych.

Izolacji antykorozyjnej nie wymagapwniez elementy betonowe studni kontrolnych typu
BS , wykonanych z betonu B 45.



5.2. Przepompownidciekow
Lokalizacja przepompowni
Przepompownidciekow ze wzgidu na stan wiasgoi gruntow i wielk@¢ obiektu
zlokalizowana zostata na terenie dziatki nr 103hetviaca drog; o nawierzchni asfaltowej i
bedaca whasndcia Urzedu Gminy Bralin.

Zadanie technologiczne przepompowni
Zadaniem przepompowni jest :
- przepompowvesitiekOw bytowych z zakresu obecnego i
perspektywiego do istnigcego rurocigu kanalizacji sanitarnej PVC
DN 300 w Kiaczej.

Parametry techniczne przepompownéiciekow
Doboru przepompowni dokonano dlasitbsciekdéw przedstawionych w punkcie 3.1.2.
oraz na podstawie warunkow ékmeych przez Inwestora i przyszieggytkownika obiektu.
Przyto dwie pompy pracage naprzemiennie produkcji Grundfos typu SEG.42.69B
z rozdrabniaczem.
Parametry pracy pomp:
Qp=2,6/m Hp=3,71m
Wysoko geometryczna Hg = 2,45m
H str. 1 =0,76m
N =0,9 kW
Szczegotowe dane techniczne pompesatzono w tabeli z ¢&ci ,, Zataczniki ”

Zbiornik przepompowni projektowgegt z polimerobetonu @ednicy 1200 mm
| catkowitej wysolki [ z piyta zelbetows | wlazemzeliwnym @ 600 D 400 ] - 3,20 m.
Rzdna gory witazu nalgy dostosowédo rzdnej drogi gruntowe;j.

Wyposaenie zbiornika:
- podest obstugowy- stal nierdzewna
- drabinka ztazowa - stal nierdzewna
- porecz — stal nierdzewna
- kominki wentylacyjne - PC\ 100
- wlaz zeliwny @ 600 D-400
- belka wsporcza — stal nierdzewna
- prowadnice - stal nierdzewna
- tancuchy do pomp i regulatoréw ptywakowych - stal diEwna
- zasuwy z klinem gumowanym DN 50 szt. Z&2liwo (obstuga z poziomu podestu)
- zawory zwrotne kulowe DN 50 szt. 2eliwo
- przewody ttoczne DN 50 - stal nierdzewna
- elementy zjczne - stal nierdzewna
- ztaczka STAL/PE - peaiczenie w zbiorniku
- nasada T-52 z pokryn 1 szt.

Poziomy charakterystyczne
- rzdna gory wtazu -174,90 m npm
- rgdna osi wy§cia rurocagu ttocznego DN 63 mm - 173,20 m npm
- rzdna dna ruroggu grawitacyjnego DN 200 mm - 172,70 m npm

- rgdna dna przepompowni -171,70 m npm
- rgdna poziomu suchobiegu - 171,95 m npm
- rgdna min. poziomgciekow - 172 0npm
- rzdna max. poziomeciekow - 172,45pm

- rgdna poz. alarmowego - 172,55 m npm



Wyposazenie szafy sterugcej uktadu dwupompowego w oparciu o0 modut telemetryczn
GSM/GPRS.
A. Obudowa szafy sterowniczej:
* wykonana z tworzywa sztucznego (plastiku), odpara promieniowanie UV
* wyposaona w drzwi wewntrzne z tworzywa sztucznego (plastiku) odpoma
promieniowanie UV, na ktorychyzainstalowane (nha sitodruku obrazu pompowni):
o kontrolki:
= poprawndci zasilania,
awarii ogélnej,
awarii pompy nr 1,
awarii pompy nr 2,
pracy pompy nr 1,
= pracy pompy nr 2;
0 wytacznik gtéwny zasilania,
0 przeheznik trybu pracy pompowni @zna — 0 — Automatyczna),
0 przyciski Start i Stop pompy w trybie pragcenej,
stacyjka z kluczem
* 0 wymiarach: 800(wysokd)x600(szerok&t)x300(gkbokasc)
* wyposaona w ptyt montaowa z blachy ocynkowanej o grutm 2mm
* wyposaona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiachiregrznych
* posadzona na cokole z tworzywa, uhheiajacym monta/demonta wszystkich kabli
(np. zasilajcych, od czujnikow ptywakowych i sondy hydrostatyeg itd.) bez
konieczndci demontau obudowy szafy sterowniczej

(@)

B. Urzadzenia elektryczne:

- modut telemetryczny GSM/GPRS — MT101

- czujnik poprawnej kolejrii i zaniku faz

- uktad grzejny 50W wraz z elektronicznym termostatem

- czteropolowe zabezpieczenie klasy C

- przekiadnik pgdowy o wygciu w zakresie 4...20mA

- wytacznik r&nicowo-padowy czteropolowy 63A

- wylacznik gtébwny 63A

- gniazdo serwisowe 230V/16A wraz z jednopolowym agyhikiem nadmiarowo-
pradowym klasy B16

- wytacznik silnikowy, jako zabezpieczenie Zkej pompy przed przegieniem i
zanikiem napicia na dowolnej fazie zasitgjej

- stycznik dla kadej pompy

- jednopolowy wyhcznik nadmiarowo pdowy klasy B dla fazy steragej

- dla pomp 0 mocy5,0kW rozruch bezpgoedni

- zasilacz buforowy 24 VDC/1A wraz z uktadem akumaiétv

- syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi yaggmi dla zasilania sygnahewickowego i
optycznego

- przehcznik trybu pracy (Rczna — 0 — Automatyczna)

- wylacznik kraxcowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej

- stacyjka umaliwiajaca rozbrojenia obiektu

- sonda hydrostatyczna z wgjem padowym (4-20mA) o zakresie pomiarowym 0-4m
H,0 typu SG25S Aplisens wraz z dwoma ptywakami (sbawpi poziom alarmowy)

- anter typu YAGI dla sygnatu GPRS modulu telemetrycznefyo przypadku
wysokiego poziomu mocy sygnatu GSM wystarczy zast@sie anteny typu Telesat2
— w ksztalcie ,kizka” z montaem na obudowie szafy sterowniczej)

- gniazdo do podtzenia agregatu + praekznik Si€ — Agregat
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C. Sterowaniew oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS, do lgorerchodz
nastpujace sygnaty (UWAGA!!! - wszystkie sygnaty binarnewaany by
wyprowadzone z przekakow pomocniczych):

*  Wejscia (24VDC):

- tryb pracy (Rczny/Automatyczny)

- zasilanie na obiekcie (prawidtowe/nieprawidtowe)

- potwierdzenie pracy pompy nr 1

- potwierdzenie pracy pompy nr 2

- awaria pompy nr 1 — kontrola zabezpieczenia temagn pompy i wycznika
silnikowego

- awaria pompy nr 2 — kontrola zabezpieczenia temagp pompy i wycznika
silnikowego

- kontrola otwarcia drzwi i wtazu pompowni

- kontrola ptywaka suchobiegu

- kontrola ptywaka alarmowego — przelania

- kontrola rozbrojenia stacyjki

» wejscia analogowe (4...20mA):
- sygnat z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpiegbezpiecznikiem 32mA
- sygnat z przektadnikéw pdowych (4...20mA)

* Wyjscia (zahczanie przekanikow napeciem 24VDC):

- zahczanie pompy nr 1

- zahczenie pompy nr 2

- zalkczenie sygnatu alarmowego sygnalizatora — awal@@a pompowni

- zahczenie rewersyjne pompy nr 1

- zahczenie rewersyjne pompy nr 2

- zahczenie wy§cia wlamania — do poaltzenia niezalenej centralki alarmowej

D. Rozdzielnia Sterowania Pomp powinna zapewné

- naprzemiengprac pomp

- automatyczne przgtzenie pomp w chwili wygpienia awarii lub braku potwierdzenia
pracy

- kontrok termikdw pompy i wydcznikow silnikowych

- funkcje czyszczenia zbiornika — spompowaduekow ponkej poziomu suchobiegu —
tylko dla pracy ¢cznej

- W momencie awarii sondy hydrostatycznej, prgompowni w oparciu 0 sygnhat z
dwoch ptywakow

Nowo budowana przepompowstgekow powinna zostawtaczona do istniacego systemu
monitoringu , ktéry funkcjonuje i obawuje na terenie gminy Bralin.

Ponadto szafa sterownicza powinnaalimia¢é monitorowanie i zdalne sterowanie prac
pompowni z poziomu zainstalowanej stagnitorupcej.

System powinien urdovia¢ wysytanie powiadomiena telefon komorkowy.

Ze wzgkdu na lokalizacje przepompowni w pasie jezdnym dgogntowej

- kominki wentylacyjn2[szt. ] z PVGp 100 winny by wyprowadzone pod

ogrodzenie poses;ji.

- szafa stegtg winna by zamontowana pod ogrodzeniem posesji.
Doprowadzenie energii elektrycznej dazgkki zasilajcej wykona Zaktad Energetyczny w
ramach umowy przyzeniowej, podiczenie szafy sterggej znajduje si w gestii
wykonawcy obiektu.
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5.3. Rurocg ttoczny
Projektowany ruroag ttoczny na odcinku :
- przepompownia - studnia kontrolnganalizacji sanitarnej DN 300 w ul. Kaczej
zaprojektowano jako ruregiz rury PE HD 100 ; SDR 17 ; PN 10 ; DN 63 ;
grubgc scianki 3,8 mm
Wyjscie rurocagu z przepompowniciekdéw na rzdnej osi - 173,20 , wiie do studni
w ul. Kaczej na radnej 174,15 m npm.

Rurochg zlokalizowany zostat na dziatce nr 1034 oraz0851[ ul. Kacza ]

Zmiany kierunkéw ruroaigu wykona z tukéw segmentowych PE DN 63 gt&ch 96 .
Na wejciu do studni kontrolnej naty zamontowa kolano 45’ , kierunkujice scieki w
kinete studni.

Wejscie do istniejcej studni nalegy wykona jako szczelne [ poprzez uszczglkn situ 7]

Przy zmianach kierunku ruragu naley stosowa bloki oporowe.
Rurochg nalery uktada ze spadkiem w kierunku przepompowni , jak pokazaa@rofilu
podiuznym

taczenie elementow ruramu wykona za pomog zgrzewania doczotowego z
zachowaniem wymogéw ogélnych i technologicznyabdpicenta rur.

Podziat robo6t ziemnych przyp jak dla rurocigu grawitacyjnego kanalizacji sanitarne;.
Na catej trasie ruragu ttocznego przewidziano wykonanie podsypki Gyll®raz obsypki -
0,3 m. z rodzimego gruntu piaszczystego .
Powstaly z tytutu wyporu , nadmiar iunaley rozplantowa wzdtwz wykopow.
Na catej dlugoi rurochgu ttocznego przyto wykop skarpowy o nachyleniu skarp 1 : 0,5,
przy szerokéci dna wykopu 0,5 m.

Po wykonanym momtarurocagu - rurociyg naley podd& probie szczelnii na cinienie
1,0 MPa.

5.4. Roboty nawierzchniowe
Po wykonaniu prac ziemnych gxeinych z montaem rurocagow kanalizacji sanitarnej ,
, przepompowsciekOw i rurocagu ttocznego , teren drog gruntowych doprowadzi
naley do stanu pierwotnego poprzez plantowanie mechaaic
Przy zasypywaniu wykopow nal@rowadzé zag:szczenie gruntu warstwami gruico
0,3 m, do uzyskania wskika zagszczeniad = 0,98

5. 5. Prze§cia przez przeszkody.
Teren ohty niniejszym projektem uzbrojony jest w infrasttull¢ podziemi .
[ patrz pkt.1.4.1.]
Lokalizacja uzbrojenia podziemnego przedstawi@st na mapie sytuacyjno -
wysokdciowej oraz profilu podtznym kolektora kanalizacji sanitarnej i rurggil
ttocznego.
W trakcie prowadzenia robo6t uzbrojenie podziemaley zabezpieczypoprzez
podwieszenie do bali drewnianychadaych nad wykopem.
Przy przekraczaniu przeszkody przestrzegdezry warunkow podanych przez
wi&ciciela uradzenia w uzgodnieniach.

Ze wzgédu na brak inwentaryzacji gdokasci posadowienia sieci wodagjowej w ul.
Kacze] przyto gkbokasé istniepcej sieci - 1,6 m p.p.t. , sievodochgowa na dzialce
nr 1034 przyjto na gébokasci 1,5 m p.poz. terenu.
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5.6. Zestawienie diugéi rurociagu kanalizacji sanitarnej ze studzienkami.

Przsto | Dlugaé¢ | Rzedna studnii Gieb. | Rodzaj studni| Klasa Przeszkody
PVC-U [m.] wiazu terenowe
DN 200| dna | wiazu Uwagi
[mb]
przepomi 171,70 174,90 3,20 polimerobeton | D-400 rz. p. pomp
pownia 172,70 2,20 ¢ 1200 rz. rurocagu
3,0 -istn. ruroc. wodoc
DN-90
S 172,73 174,90 2,17 kr.bet.1000 D-400
57,0 - istn. rurocig
kanalizacji
deszczowej DN 30
S, 173,53 175,61 2,08 kr.bet.1000 D-400
37,0 - 2 x istn. ruroc.
wodoc. DN 90
S; 174,64 176,62 1,98 kr.bet.1000 D-400
Razem : 97,0 p.pomp 1200-1 szt.
kr.bet.1000 - 3 sz].

Podsumowanie :

- rura PVC-U DN 200-S

- studnie kontrolne. lzet.¢p 1000 -
- przepompowndigiekow ¢ 1200

Prz&gia przez przeszkody terenowe :

- istnigy rurocag wodocagowy PVC DN 90

- 97,0 mb
3 szt.
- 1 szt.

- 3 szt. - przekagzny

- istnigy rurocihg kanalizacji deszczowej DN 300 - 1 szt. - przekagany

5.7. Zestawienie diugéi rurociagu ttocznego

Przsto ruroc. PE DN 63 rzedne rurocigu gfebokas¢ osi | Przeszkody
[mb] 0$ terenu [m] terenowe
rurociagu
przepompownia 173,20 174,90 1,70
40,0 - istn. przyhcze
wodochgowe
istn. studnia 174,15 175,50 1,35
kontrolna w ul.
Kaczej

Podsumowanie :
-rura PE ADO ;: SDR 17 ;: PN 10 ; DN 63

- luk segmmmy PE 100 SDR 17 ; PN 10 ; DN 63t100° -
- luk segmmmy PE 100 SDR 17 ; PN 10 ; DN 63tK5 -

[ na v@p do istn. studni kontrolnej ]

Prz&gia przez przeszkody terenowe :

- isprzylacze wodocigowe - 1 szt. przekogezny

-40,0 mb
2 szt.
1 szt.

- praz¢ nad istnigjcym rurocagiem wodocigowym PVC DN 225
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6. KONTROLA , BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT
BUDOWLANYCH
Do obowizkow Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie Inwestorowi do aptpb
Program prac , w ktérym przedstawi zanuegZolejnas¢ prac , sposéb i czas wykonania,
maliwosci techniczne , kadrowe i organizacyjne gwaractiwykonawstwo zgodnie
z projektem.
Program zawie¢avinien rownie :
- wykaz oséb odpowiedzialnych za fgkiderminowa¢ robo6t
- system i proceduproponowanej kontroli jakai .
Szczegdlnie dla zapewnienia $glavej giebokasci ukltadania ruroaigéw , ich szczelni
, zabezpieczenia antykorozyjnego .

Przedstawiciel Inwestora peodopyci¢ do wycia tylko te materiaty ktére posiadaj
- certyfikaty zgodr$oi z PN lub aprobattechniczia dopuszczagca do stosowania

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
Obmiar robétdulzie okrélat faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie
dokumentagj projektows w jednostkach ustalonych w kosztorysie ofertowym.
Jakikolwiek kid lub opuszczenie w ifgiach podanych wiepym kosztorysie lub gdzie
indziej nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukmczenia wszystkich robét..
Obmiaru dokonuje Wykonawca po pisemnymipdamieniu inspektora nadzoru
inwestorskiego.
Obmiar robét zanikowych przeprowadzaveiczasie ich wykonywania.
Obmiar robét ulegajych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Czstotliwos¢ obmiaru uzaleniona jest od rodzaju prowadzonych prac [ zanikpwe
ulegajce zakryciu ] oraz estotliwosci ptatnagci na rzecz Wykonawcy .

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1. Odbidr robdt ulegagcych zakryciu lub zanikajacych
Do podstawowych obowzkéw Wykonawcy naley zgtaszanie inwestorowi do odbioru
robét ulegagych zakryciu lub zanikagych.
Odbidr robét ulegagych zakryciu lub zanikagych polega na ocenie #id i jakosci
wykonanych robot , ktore w dalszym proeesializacji ulegs zakryciu.
Gotowé¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dentzika
budowy , przy jednoczesnym powiadomiengpektora nadzoru inwestorskiego.
Odbioru wyej wymienionego dokonuje inspektor nadzoru inwesitiego.

8.2. Odbidr czsciowy
Odbior czsciowy polegé bedzie na ocenie ikei i jakosci wykonanych cgsci robot pod
potrzeby okresowego fakturowania.
Roboty do odbioru g&ciowego zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika bydow
powiadomieniem Inwestora i inspektora radznwestorskiego.
Odbioru cgciowego dokonuje przedstawiciel Inwestora i inspekiadzoru
inwestorskiego.

8.3. Odbidr kaicowy obiektu
Odbioru kacowego obiektu dokonuje komisja odbiorowa po pisgmagtoszeniu
gotowséci do odbioru przez Wykonawc
Na odbior kacowy obiektu Wykonawca przedstawia wszystkie do&oiy zwhzane
z realizowanym zadaniem tj. :
- atesty , aprobaty zastamoyeh materiatow
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- inwentaryzaajeodezyja powykonawcz

- préby szczekwb rurochgdéw kanalizacji sanitarnej i ruragju ttocznego
- protokot z rozruchu przegmwni

- wyniki pomiarow elektrycmrh przepompowni

- DTR pomp w przepompowni

- protokot z przeszkolenkzstugi przepompowni

- protokot odbioru pasa draggo

- dziennik budowy

-@iadczenie kierownika budowy wymagane przez Prawdolvlane

- rozliczenie finansowe ddie

Efektem odbioru kmowego obiektu jest przekazanie obiektytiéownikowi do
eksploataciji.

8.4. Odbidr ostateczny
Odbior ostateczny prowadzorgdbie po okresie gwarancji¢kojmi . Odbidr ten jest
organizowany przez Inwestora .
Do odbioru ostatecznego przygotéwalezy potwierdzenie usuecia ewentualnych wad
i usterek zgtoszonych na odbiorzédanvym obiektu i w okresie gwarancjigkojmi.

9. ROZLICZENIE ROBOT
Rozliczenie rob6t napowa: bedzie na zasadach oklenych w umowie zawartej
pom¢dzy Inwestorem a Wykonawc
W umowie okrdone zostaa :
- etapy rozliczeniowe
- zasady rozliczenibjmiar robot , ryczatt ]
- zasady ptatoo
- terminy ptatod

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1. Dokumentacja projektowa
Podstawdo opracowania niniejszej ST jest projekt budowlamykonany przez jednostk
projektowy :
Prace projektowe - nadzory Jeraudy ul. Kamienna 11 ; 63-400 Ostrow WIkp.

10.2. Normy , akty prawne
Do opracowania niniejszej ST wykorzystano normigtygprawne opisane w tei
Specyfikacji.



