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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robét zwigzanych z tymczasowg organizacjg ruchu drogowego w zwigzku z remontem
drogi gminnej relacji Nosale - Chojecin poprzez utwardzenie poboczy destruktem bitumicznym w
miejscowosci Chojecin. Kod CPV 45 23300-9.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacje Techniczne stanowig czes¢ dokumentdéw przetargowych i kontraktowych i
nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg wykonania robét wymienionych
w p. 1.1. i obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie
tymczasowej organizacji ruchu drogowego.

Zakres rzeczowy obejmuje:
Wykonanie projektu tymczasowej organizacji ruchu drogowego.

Wykonanie tymczasowej organizacji ruchu drogowego na czas budowy.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami
oraz ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdélne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robaot.
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D.M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow.

Ogolne wymagania dotyczgce materiatbw podano w ST D.M.00.00.00. ,Wymagania
ogolne”.

2.2. Podstawowe wymagania dotyczgce materiatéw.

Organizacja ruchu na czas budowy obejmuje:
- oznakowanie poziome,
- oznakowanie pionowe,

- sygnat ostrzegawczy umieszczony na znakach drogowych zgonie z Dokumentacjg
Projektowa.

Elementy oznakowania rob6t prowadzonych w pasie drogowym musza spetnia¢ nastepujgce
warunki:

- wielko$¢ znakow: duze,

- stupki z rur stalowych o srednicy 70mm, malowane farbg poliwinylowg, modyfikowang
w kolorze jasnoszarym,

- stupki pod znaki nalezy wykonaé¢ w spos6b zapobiegajacy przewrdceniu,

- tarcze znakéw z blachy stalowej ocynkowanej o profilu odpornym na odginanie reka,
mocowane do stupkéw w sposéb wykluczajgcy obroét tarczy wokot stupka,

- znaki drogowe z folig odblaskowg typu 2, posiadajgcg aprobate IBDiM.
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3. Sprzet
3.1. Ogoblne wymagania dotyczgce sprzetu.
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D.M.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania tymczasowej organizacji ruchu.

Roboty bedg wykonywane przy uzyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu.

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00. ,Wymagania ogélne”.

4.2. Transport materiatow.

Wykonawca moze wykorzysta¢ dowolne srodki transportu, zaakceptowane przez Inzyniera.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne warunki wykonania robaét.

Ogolne warunki wykonania robét podano w ST D.M.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptaciji:

- projekt tymczasowej organizacji ruchu.

5.2. Zakres wykonywania robot.

Ustawienie i montaz elementéw organizacji ruchu przewidzianych w ,Projekcie
Organizacji Ruchu na czas budowy” oraz w Dokumentacji Projektowe;j.
Na czas remontu drogi nalezy przewidzie¢ mozliwosci wigczenia sie pojazdéw do ruchu
z odcietych posesiji.

6. Kontrola jako $ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét.

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D.M.00.00.00. "Wymagania ogolne".

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych.

Kontrola polega na wizualnym sprawdzeniu zakresu rzeczowego i zgodnosci wykonania
Robot z Dokumentacijg Projektowg oraz wymiarowe sprawdzenie ustawienia oznakowania.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru robaét.

Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w ST D.M.00.00.00. "Wymagania
ogolne”.

Jednostkg obmiarowg jest komplet (kpl.) wykonanej i odebranej tymczasowe]
organizaciji ruchu zgodnie z wykonang przez Wykonawce Dokumentacjg Projektowa.
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8. Odbiér robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00.00.00. "Wymagania ogolne".

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Przewiduje sie odbidér ustawionej i sprawnie dzialajgcej tymczasowej organizaciji
ruchu, kontrole jej sprawnosci w trakcie prowadzonych robét oraz odbiér koncowy demontazu
elementdéw organizacji ruchu.

9. Podstawa ptatno Sci
9.1. Ogdblne wymagania dotyczace ptatnosci.

OgdIlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00. "Wymagania ogolne".

9.2. Cena jednostki obmiarowe;.

Ptaci sie za komplet (kpl.) catosci tymczasowej organizacji ruchu, zgodnie z okresleniem
podanym w p.7.

Zakres wykonania tymczasowej organizacji ruchu obejmuje:

- opracowanie projektu organizacji ruchu na czas robét,

- wyznaczenie usytuowania oznakowania,

- ustawienie i montaz elementéw tymczasowej organizacji ruchu,

- demontaz elementow tymczasowej organizacji ruchu,

- wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, préb i sprawdzen,
- oznakowanie miejsca Robét i utrzymanie.

10. Przepisy zwi gzane

10.1. Normy
Nie wystepuja.
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